
ロボットピックアップ用振動機が新ラインナップ!!

● パーツフィーダの振動機技術
を応用した駆動システム

● 従来品パーツフィーダ
コントローラで操作可能

● 樹脂部品から金属部品まで
バラシ運転可能

● 2タイプをラインナップ、
ロボットに合わせ選択可能
NEW　LED照明仕様も新発売

特徴
使用例



◆使用用途
ワークの材質及び用途により標準コントローラMFC-S3Bのボリューム調整にてバラシ
反転などロボットがピックアップしやすい姿勢にすることが可能です。
例１ 金属ワークの重なりをバラシします

例２ 樹脂コネクタを反転させます

◆外形寸法

◆仕様  お問い合わせ先
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※TBR-300BL は LED付になります。
※コントローラの入力で AC100V/200V 入力可能です。
本製品は改良などのため予告なく変更する場合があります。

型　　式 TBR-300 TBR-300 BL

ワークステージ材質 樹脂 樹脂

外周処理 アルマイト色 アルマイト色

適用コントローラ MFC-S3B MFC-S3B

◆外形寸法

◆仕様


